gooobooooon
IPSJ SIG Technical Report

Vol.2017-CVIM-206 No.12
2017/3/10

oo ogooooogod
oo

oo oot

oooot

gooooooooooooooooooboOooobooooooooboOoOoooooboooOooooboOod
gooooooooooboooooooboboOooOoOOoboO0OoOoOoObOO0OOoOoOObOOoOoOoooOboooO
gooooocoooooooooooooboboOoOooOoOObOO0OoOoOoObOOO0OODOoDOObOOOoOoOoObOOO
gooooooooooobooooooobooooobOOobo0oooooOOoOoOooOoOOoboOoOoOooOooObooo
goooooooooooboooooooboooooobooooooooOooooooDboOoboOoooooDobooo
gooooooooooobooooooobooooobboooooooOoboooooDboObOooooDbooO
goooooooobooboooooooooooooooooooobooomooooooobooboboog
gooooooooooooooooooooooobooOoboOoOoboOo0o00ooomooooooOoa
goooooooooobooooooobobooooOoboOoOoOooooOoboOoOoooOOoboOooOoooObooo
gooooooooooooobooooooOooOobooOoOooooOoOoboboOoooooDoobo

1. 0oOoo

gogbooobobooobuooboobboobobooboo
gobooboobboooboobuooboobboon
gobooboobbooboboobuooboooboon
gobooboobbooboobooboobboob
gooboboooobobuooobbbuoooboboooooo
gobooboobbooboobooboobboob
gogooobobobbbooooobobobboooooog
gobooboobooboboobooboobboon
gobooboobbooboobuoobobooboon
gobooboobbooboobooboobboon
gbopobooobobobobobooobooboboooog
gogobboooooooobobobobbboogooog
gobooobbooboboobbooboboobooboboa

goboooboooboooboobooooboooooboo
gboooooobobobooooobgobobooog
oO0000 pUubooooooboooOoobooboooo
gboooooobobobooooobgobobooog
gbooooooboboboooobgoboboooog
gboooooobobobooooobgobobooog
gbobooooobobobooooobgoboboooog
gbobooooogooboooboboboobooo

! OJoOooooooooooo
¥ takahito-a@is.naist.jp

(© 2017 Information Processing Society of Japan

Ol1o0o0ooobooooooboooooboooooog
goooooobooooobooooooooooboooo
goooooooooooboooooooooobooooo
goooooobooooooooooooooobooooo
goooooobooooooocoooooooooooo
goooooooooooboooooooooobooooo
gobooboooooooobooooooooboooo
gooooooooooobooooooooooboooo
goooooobooooooocooooooooboooo
uoooooooooooooobooooooooooon
gooobooooooooooOoOoOoOoOODOOOOOOO
ooboooooooooooboocoooooooboOooo
0000000000000 O000000 0T Time-of-Flight
oobooboooooocooboOoooooOooboooo
uoboooooooooboooon

coboooobobooboooobocooooo@ooona
goooooobooooooboocoooooooboooo
ooo@uoobooboooooooooooooooo
gboooooooboboooboooo@ooooooo
ooboooooood

2. 0000

gooboooooobooooooooooboOooooogd
gbooooobodoboooooooooooobooboooon
gooooooooooobooooooooobooooo



gooobooooon
IPSJ SIG Technical Report

LA A A A A R R A A A AR R R R AR R B B n

Ultrasonic e [LiSEC]
Phased Array
Vibrated

Normal

Laser Diffuser

Camera

Small <= Oscillation Stress == Big

01 OooooOoOoOoOOO0OO0OO0OO0O000000000000000
oboooobooooOooOoooooooOoboooOooOooooa
goboooooooooooobooboobooooooooboo
gobooooooboooooboboooboobooooooobo
goooooobooooooooobboooooooooobo
goooooooooooOoOoOoOoOoOoOOOOOOOOboO
goooooooooOoOOOOO0OOO0OO0OO0OOOOOOOOO
gooooooooOoOoOOOO0OO0OO0O0O00O000000o0oO
gooooobo.oobobobcoooooooooboobooooa
gobooooobooooooboooboobooooooooboo
goooooobooboboboooobooobooooboooog
oooooOooooOoooooooooboooboo

coobooooooooobooooooboooobooooo
coboboooooooooooooooboOoobooooo
coboobooooooooboooOoooboOooobooooo
coooao

uobooooooooobooOooobocooooooo
toooooooooooooooooo [1l, 141, o1, 11o],
[I2I0BRDFOO0O0O0O0O0OO0OO0O0OO0COOCOOOO0O0
OO 5106 [8, (1310 0000000C0000CO0O00OO
oooobOO0C0cO0OOo ToFOODODOOOOOOOOOOOO
ooooo[[noooocgoo

Uo0oo0o0O000ogooo00o0 Saponarod O [710000
coooocooooocooobooooooOoboooobooooo
coooooooog

(© 2017 Information Processing Society of Japan

Vol.2017-CVIM-206 No.12
2017/3/10

a) Ultrasonic
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c) Power Supply d) Signal Generator
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